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Tanulmányait a Poznani Mickiewicz Egyetem matematikus, majd elektromérnök 
szakán végezte. Doktori fokozatát 1979-ben, habilitációját 1992-ben szerezte meg. 
Doktori továbbképzésen vett részt a Los Angeles-i Kalifornia Egyetem. Kutatási 
tevékenységét a nem-lineáris programozás alkalmazása területén végezte. 1991- 
1992 DAAD ösztöndíjas a Robotika Intézetben, 1993-ban Fulbright ösztöndíjas a 
Kalifornia Egyetem Technológiai Intézetében, kutatások a robot dinamika 
témakörében. A műszaki tudományok doktora címet 1998-ban szerezte meg. 1998-
tól professzor.  
2001-től a Poznani Műszaki Egyetem Irányítástechnológiai Intézetében végzi kutatási 
tevékenységét az automatikus irányítás és rendszerfelismerés, valamint a 
robottechnika témakörében. Oktatási területei az irányításelmélet, robotvezérlés, 
útvonaltervezés, valamint bevezetés a robottechnológiába című témakörök. Több 
szerkesztőbizottságban tag és lektor. Széleskörű publikációs tevékenységet folytat 
az automatizálás és robottechnológia területén. Kiemelkedő tudományos 
munkásságáért több alkalommal kapott miniszteri kitüntetéseket (1980, 1987, 1999). 
Dr. Krzysztof Kozlowski professzor kiterjedt kutatási együttműködést folytat az 
automatizálás és robottechnológia területén az Óbudai Egyetemmel. Együttműködik 
közös TéT programok kidolgozásában és megvalósításában az intézmény vezető 
oktatóival. A robottechnológia tudományterületén közös nemzetközi konferenciák 
szervezésében és lebonyolításában vesz részt, rendszeres előadója az egyetem által 
szervezett konferenciáknak, szemináriumoknak. 


