Dr. Krzysztof KozlowsKi

Tanulmanyait a Poznani Mickiewicz Egyetem matematikus, majd elektromérnok
szakan végezte. Doktori fokozatat 1979-ben, habilitaciéjat 1992-ben szerezte meg.
Doktori tovabbképzésen vett részt a Los Angeles-i Kalifornia Egyetem. Kutatasi
tevékenységét a nem-linearis programozas alkalmazasa terlletén végezte. 1991-
1992 DAAD 06sztondijas a Robotika Intézetben, 1993-ban Fulbright 6sztondijas a
Kalifornia Egyetem Technoldgiai Intézetében, kutatdasok a robot dinamika
témakorében. A miszaki tudomanyok doktora cimet 1998-ban szerezte meg. 1998-
tol professzor.

2001-t6l a Poznani Miszaki Egyetem Iranyitastechnoldgiai Intézetében végzi kutatasi
tevékenységét az automatikus iranyitds és rendszerfelismerés, valamint a
robottechnika témakorében. Oktatasi teruletei az iranyitaselmélet, robotvezérlés,
utvonaltervezés, valamint bevezetés a robottechnolégiaba cimi témakordok. Tobb
szerkesztbbizottsagban tag és lektor. Széleskorl publikacids tevékenységet folytat
az automatizalds és robottechnolégia teruletén. Kiemelkedd tudomanyos
munkassagaert tobb alkalommal kapott miniszteri kitintetéseket (1980, 1987, 1999).
Dr. Krzysztof Kozlowski professzor kiterjedt kutatasi egylttmikddést folytat az
automatizalas és robottechnoldgia teriiletén az Obudai Egyetemmel. Egyiittmiikddik
k6zos TéT programok kidolgozasaban és megvaldsitdsaban az intézmény vezetd
oktatdival. A robottechnolégia tudomanyteruletén k6zos nemzetkozi konferenciak
szervezéseében és lebonyolitasaban vesz részt, rendszeres el6addja az egyetem altal
szervezett konferenciaknak, szeminariumoknak.



