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Prof. Dr. Oussama Khatib PhD fokozatat 1980-ban szerezte meg a Sup’Aero
Toulouse Intézetben, Franciaorszagban. Jelenleg a Stanfordi Egyetem
Szamitastechnikai Intézetének intézetigazgaté professzora. Kutatasi terulete az
emberkozpontu robotok, emberbarat robottervezés, dinamikus szimulaciok, haptikus
interakciok témakore. E tudomanyos teruleten tett felfedezése a robotok emberekkel
valé egyuttmikoddés autoném képességétél kezdve a felhasznalé haptikus
interakcidjaig, illetve a sebészeti operacidos eszk6zok manipulacios tevékenységéig
terjednek.

A humankozpontu robottechnika teruletén kimagaslo, mintegy 25 év kutatomunka
van mogotte. Tobb mint 200 kiadvany fémjelzi kutatasait e témakdrben. Nemzetkdzi
viszonylatban kiemelkedd publikacios tevékenységgel rendelkezik. Tobb mint 20
éves kapcsolat flizi az egyetem és jogelédje robottechnikai kutatdsaihoz. Vezetdje
volt tobbek kozott az ICRA 2000 (San  Francisco) tudomanyos
rendezvénysorozatnak, fészerkesztéje a The Robotics Review cimi kiadvanynak
(MIT Press). Igazgatdja volt a ,Stanfordi Computer Forum®-nak. Jelenleg az
International Foundation of Robotics Researh (IFRR) elndke.

A Springer Tracts in Advanced Robotics (STAR) cim( kiadvany f6szerkesztdje. Tagja
az IEEE-nak. A JARA dij kitintetettje.



