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Prof. Dr. Ahmed A. Abo-Ismail professzor az Assiut Egyetem, Egyiptom Mérnoki Kar
dékanja.

1999-2000-ig ugyvezetd igazgatdé az Assiut Egyetem Mérnoki Tanulmanyok és
Konzultacios Kozpontjaban. 2000-2003 kozott dékan helyettes (diplomas képzés),
majd a Mérnoki Kar dékanja 2003-tol.

1979-ben szerezte doktori diplomajat Preciziés Gépészeti Rendszerekbdl a Tokyo
Miszaki Intézetben.

1967-ben szerezte BSc fokozatat mint gépészmérndk az Alexandriai Egyetemen.
1971-ben MSc fokozatot szerzett gépészmeérnokként az Assiut Egyetem-en.

1987-t61 a PSU —USA vendégprofesszora, 1979-1985 adjunktus, 1985-1990 kdzott
docens, majd 1990-t6l egyetemi tanar.

F6 kutatasi témai: Robust Folyamat Control, Intelligent Fuzzy Ellenérzés of Electro
hydraulic servo rendszerekben, Robust Control vasutvonal rendszerekben, Variable
Structure Controller for level Control Process, Robust Position Control of a Flexible
Robot Arm, Design and Control of a Versatile Soft Gripper, Design and Control of
Intelligent Piezoelectric Actuators, Intelligent Mechatronics System, Fuzzy Logic
Control for Boilers. Intelligent Control of a Flexible Robot Arm.

Szakmai szervezetek és lapok

Tagja az ASME-nek, f6szerkeszt6je a Mérnoki Tudomanyok Lapjanak az Assiut
University-n. Tarsszerkeszt6je az Acta Polytechnicanak.

1987-ben Fulbright Dijat kapott.

14 valogatott kiadvanyban publikalt: kdnyvek, szakmai cikkek, jegyzetek, konferencia
elbadasok, prezentaciok.



